Schrittmotoren

PKP-Serie

Flache Version mit Encoder FlanschmaB 42 mm
FlanschmaB 60 mm




2-Phasen Schrittmotoren der PKP-Serie mit PLE-Getriebe ”E‘Z‘;’"

e Kombinationen mit hohem Drehmoment: () Detaillierte Informationen

Bipolare 2-Phasen Schrittmotoren mit Neugart Planetengetriebe f|',';gk;’,r'_§:i'e":l:§t:mg§;rer

o Motor und Getriebe sind vormontiert Webseite.

Schrittmotoren der PKP-Serie QL Cnl il

@ Bipolar (4 Litzen) und unipolar (5 oder 6 Litzen).

Ausfiihrung
Motor Motor Mit
Flanschmaf Standard Mit Encoder | elektromagnetischer
Bremse
Standard 113 mm ) - —
(Basisschrittwinkel: 1.8°/Schritt) 0920 mm PY ° _
Festigkeit
[J35 mm [ ) (] [ ]
042 mm (] o o
% [156,4 mm o o [ ]
<Mini-Stecker <Stecker Version>
Version> : i 160 mme*1 [ ) - -
Standard Mit Encoder2 Mt eIektéomagnetlscher
remse 185 mm Y _ _
Mit hoher Auflésung (Basisschrittwinkel: 0,9°/Schritt)
D28 mm o J -
Festigkeit
042 mm () [ ) [ )
=
<Mini-Stecker <Stecker Version>
Version> Mit elektromagnetischer [J56.4 mm o L ®
Standard Mit Encoder?2 Bremse
Flache Version (Basisschrittwinkel: 0,018° bis 1,8%/Schritt) 042 mm [ ] ([ -
S ¥ 0060 mm ° ® -
.. ] 051 mm*3 [ [ ] -
.8 S i ’
Standard Mit Encoder4 Mit Harmonigetriebe 061 mm#*3 o () -
Mit SH-Getriebe (Basisschrittwinkel: 0,05° bis 0,5°/Schritt) 028 mm o Y -
; 042 mm [ ) [ ) -
. 060 mm -
Standard Mit Encoder2 L 1
Mit €CS-Getriebe (Basisschrittwinkel: 0,09 bis 0,36°/Schritt) [J28 mm [ ) - -
. =4
g 42 mm [ ) — -
060 mm — -
Standard *

@: Es stehen 2 Versionen zur Verfligung — mit Stecker oder mit Mini-Stecker.

1 Herkémmliche PK-Serie.

2 Auflésungen zwischen 100 und 4000 P/R. Wenden Sie sich bitte an Ihre niachstgelegene Oriental Motor-Vertriebsniederlassung.
#k3 Flache Version mit Harmonicgetriebe.

k4 Aufldsungen von 200, 400 und 1000 P/R sind verfiigbar.



Linearaktuator mit Montageadapter

e Schubkraft und Selbsthemmung: max. 100 N
® Platzsparender Einbau ohne Kupplung
® Befestigung an Motoren mit [J 28 mm und [J 42 mm

@ Details auf unserer Website.

Schrittmotoren der PKP-Serie @LUENcEENTEIET:

Ausfiihrung
Mot -
Motor otor Mit
Flanschma Standard Mit Encoder | elektromagnetischer
Bremse
Standard 0020 mma#!1 o o -
(Basisschrittwinkel: 0,72°/Schritt)
028 mm ° ° -
Hohe mechanische
042 mm o o -
56,4 mm () [ J -
060 mm [ ] [ -
<Mini-Stecker <Stecker Version>
Version> 085 o
’ mm - -
Standard Mit Encoder*? L
Mit hoher Auflésung 028 mm o o -
(Basisschrittwinkel:
0,36°/Schritt) 0042 mm ® Py _
Standard 60 mm ® Y —
Mit TS-Getriebe _ _
(Basisschrittwinkel: U 42 mm ®
0,024 bis 0,2°/Schritt)
Standard L1680 mm L4 - -
@: Es stehen 2 Versionen zur Verfligung — mit Stecker oder mit Mini-Stecker.
%1 Herkommliche PK-Serie.
%2 Aufldsungen zwischen 100 und 4000 P/R. Wenden Sie sich bitte an Ihre nachstgelegene Oriental Motor-Vertriebsniederlassung.
Treiber fiir Schrittmotoren - CVD-Serie @I ® @LETIEL
Die 2-Phasen-Treiber sind nur fiir bipolare Schrittmotoren geeignet (4 Litzen).
Mit Takteingang Mit RS-485-ShnittsteIIe
S Version: Steckmodul Fully Closed Loop Control Treiber Multi-Achs-Treiber - mit EtherCAT Schnittstelle
Takteingang / SPI Kommunikation . von 5-Phasen-Schri o Steuerung von bis zu 4 Achsen
o Erl von Verlust der isation durch Encod mation  °F dzise Positioni im i i  Anschluss von 2-Phasen und 5-Phasen Motoren an einem Treiber
« Erkennung von Kabelbruch méglich o Betrieb (iber Modbus RTU (RS-485-Schnittstelle) mdglich . von Verlust der isation durch der Encoder
L i der i Bremse




2-Phasen-Schrittmotoren

PKP-Serie

@ Ausfiihrliche Informationen iiber Vorschriften und Normen finden Sie auf der Website

von Oriental Motor.

Einflihrung in unsere Videobibliothek

Auf der Website von Oriental Motor stehen Videos zur Verfiigung, in denen die Eigenschaften,
die Funktionsweise, Anwendungsheispiele usw. der PKP-Serie vorgestellt werden.

M Eigenschaften
Erhéhtes Drehmoment tiber den gesamten Drehzahlbereich

2-Phasen-Schrittmotoren mit hohen Drehmomenten.
Es steht eine groBe Auswahl an Produkten zur Verfligung,
um lhre Anforderungen zu erfillen.

@ MotorflanschmaB 13 mm bis 85 mm

@ Standardausfiihrung mit einer Auflésung von 200 Schritten pro
Umdrehung (Basisschrittwinkel: 1,8°/Schritt)

@ Hochauflésende Version mit einer Auflésung von 400 Schritten pro
Umdrehung (Basisschrittwinkel: 0,9°/Schritt)

@ Der flachste 2-Phasen-Schrittmotor von Oriental Motor

@ Motor mit SH-Getriebe mit hohem Drehmoment und hoher Auflosung

@ Bipolar (4 Litzen) und Unipolar (5 oder 6 Litzen) sind verfligbar

@ Ausfiihrungen mit Encoder oder elektromagnetischer Bremse sind
verfiighar

@ Viele verschiedene Modelle verfiigbar

Nach der Uberarbeitung der Magnetstruktur der PKP-Serie erzeugen die Motoren ein wesentlich hdheres Drehmoment als die Standardmotoren

der PK-Serie derselben GroBe. Durch die effizienteren Motorwicklungen sind héhere Stréome maoglich. Dadurch wird im gesamten

Drehzahlbereich ein hoheres Drehmoment erreicht.

Vergleich der Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien von

Motoren gleicher GroBe

Konstanststromtreiber-Versorgung 24 VDC

g Mit Dampfer: Ju=34x10~7 kgm? (Nur fir PK245DB)
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Hohe Phasenstrome sind aufgrund des hocheffizienten Designs von Motor und
Treiber mdglich. Erhdhtes Drehmoment Uber den gesamten Drehzahlbereich.

Drehzahl [U/min]
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Vergleich des maximalen Haltemoments
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Version 243 Version 264

Gleiche Leistung bei reduzierter Stromaufnahme

Trotz Reduzierung des den PKP-Motoren zugeflihrten Phasenstroms wird das gleiche Drehmoment wie bei herkémmlichen Produkten
erreicht, wahrend gleichzeitig der Energieverbrauch und die CO2-Emissionen reduziert werden.

PKP-Serie mit reduziertem Phasenstrom

— Motor: PK264D28A

— Motor: PKP264D28A2

Treiber: 2-Phasen-Konstanststromtreiber  Treiber: CVD228-K
Nennphasenstrom: 2,8 A/Phase
Phasenstrom: 2,8 A/Phase

Nennphasenstrom: 2,8 A/Phase

Phasenstrom: 1,82 A/Phase
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Energieverbrauch und CO2-AusstoB sind 56% niedriger

als bei herkémmlichen Produkten von Oriental Motor
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Herkémmliches Produkt PKP264
Drehzahl 0,1 kHz (30 U/min)
Betriebszeit 24 Stunden, 365 Tage
Einschaltdauer 50% Betrieb, 50% Stand-by

Versorgungsspannung 24 VDC



Kompakter und flacher Stecker Verringerte Vibrationen

Die PKP-Serie verwendet Uberwiegend einen kompakten und Durch die Uberarbeitung des Magnetdesigns wird eine geringere
flachen Stecker, der den Uberstand des Steckers reduziert. Der Vibration als bei herkémmlichen Produkten erreicht.
senkrechte Kabelabgang ermdglicht mehr Flexibilitat beim Einbau Treiber: CVD-Versorgung: 24 VDC Phasenstrom: 2,3 A/Phase
des Motors. 0 — PKP243D23B2
@ Da der Steckverbinder nur fir ausgewahite Produkte vorgesehen ist, sind die 200 P/R (1,87/Schritt)
Abmessungen der jeweiligen Modelle zu beachten. 16 _ Herkbmmliyches Produkt
= 200 P/R (1,8°/Schritt)
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Platz sparen mit Downsizing Drehzahl [U/min]

Beim Einsatz der PKP-Serie anstelle eines Standardmotors der PK-Serie mit dem gleichen Drehmoment, um Platz zu sparen.  RIGI I CHIRCIT T
Vergleich der Drehmoment-Kennlinien von

PKP244U12A2 und PK264-02A Platzeinsparung bei gleichem Drehmoment!
05 (Einheit = mm)
L N I 1 O C

= PKP244u012A2 | ({(II(H4 C CtOILL oo | | F-=----- - _l_
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Drehzahl [U/min]

Auswahl der Motoren nach Preis, Spezifikation und Kennlinien

Die Ausflihrungen mit Mini-Stecker und mit Stecker sind zum Teil auch mit hoher Auflésung erhaltlich.

@ Vergleich der Ausfiihrungen mit der Mini-Stecker @ Erhohte zulassige Radiallast
Version und der Stecker Version Durch die Erhdhung der zuldssigen Radiallast erleichtert die
Fiir 2-Phasen-Schrittmotoren Ausflihrung mit Mini-Stecker die Montage.
Mini-Stecker Stecker <{Anwendung {Vorteile

Riemenantrieb - Die Bauteile zur Aufnahme der
radialen Belastung der Welle werden
nicht mehr bendtigt,

was die Verkleinerung der Maschine

Version | g )
.ﬁ)_i

- Verwendet einen kompakten

Flachstecker, der den Uberstand erleichtert.
des Steckers reduziert
Merkmale . :ggtlel ;:tlasmge Radial- und Preiswert  Die Riemenspannung kann einfach

eingestellt werden, um einen
héheren Sicherheitsfaktor flr die
Zulassige Radial- (142 mm 85N 52N Riemenspannung zu erreichen.

Last (Max.) [156,4 mm 270N 160 N
co o C42mm 15N 10N
Zulassige Axiallast

« Hohes Drehmoment (mit Ausnahme
bestimmter Ausfihrungen)

(56,4 mm 30N | 20N @ Erhdhtes Drehmoment
50% Erhohung . R . X .
@Beispiel fiir den Vergleich der Drehmoment- Die Drehmomenteigenschaften der Mini-Stecker-Version sind
Kennlinien mit einem Motor gleicher GroBe gleich oder hoher als die der Ausfiihrungen mit Stecker (mit
((J42 mm bipolar) Ausnahme bestimmter Modelle). Durch die Erhdhung des
o | | [ “pkp2asprse Drehmoments kann eine kiirzere Positionierzeit erreicht werden.
07, —PKP245D15(] -
06 0 g des Drehmome |
Drehzahl-Drehmoment- E ol 2% (bei etwa 200
Kennlinien (Referenzwerte) E |
£ 04
£0s
g \\\
02 — T
01 —
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Drehzahl [U/min]




Version mit hoher Auflésung

Hochaufldsender Schrittmotor mit einem Basisschrittwinkel von 0,9,

@ Hohere Auflsung (im Vergleich zur Standardausfiihrung)
Die Anzahl der Rotorz&hne wurde auf 100 verdoppelt, im

Vergleich zu 50 bei der Standardausftihrung. Dadurch betragt der
Grundschrittwinkel 0,9°/Schritt und ist damit halb so groB wie bei

der Standardausflhrung.

Stator

e

@ Verbesserte Stoppgenauigkeit

Standardausfiihrung (50 Z&hne)

Stator

N\

Version mit hoher Auflésung (100 Zéhne)

@ Vermeidung von Resonanzbereichen

Liegt die Taktfrequenz in einem Resonanzbereich, kénnen sich
Vibrationen verstarken. Resonanzbereiche k&nnen durch den
Wechsel zu einer Version mit hoher Aufldsung vermieden werden.

Im Vergleich zur Standardausfuhrung (Basisschrittwinkel 1,8 ist der Auslenkungswinkel des Motors kleiner - bei gleicher Reiblast. Die
Stoppgenauigkeit bei Anwendungen, bei denen standig eine Reiblast wirkt, wie bei einer Kugelumlaufspindel, ist daher verbessert.

> Vergleich der Winkel- und Drehmoment-
Kennlinien™® (Referenzwert)

— PKP266D28A2
(Version mit hoher Auflésung) (Standardausfiihrung)

— PKP266MD28A2

> Vergleich von Auslenkungswinkel bei
gleicher Reiblast™ (Referenzwert)

>Beispiel fur einen Mechanismus mit
konstanter Reiblast

0,30

Bei einem Kugelumlaufspindel wird
beispielsweise durch den Fuhrungsblock und

o
nN
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o
ny
o

die FUhrungsschiene standig eine Reiblast
auf den Motor ausgedbt.

o
e
o

Auslenkungswinkel [°]
o
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Max. 15
Haltemoment.---=-f--------eee e

1,04
£ 0s
= Reiblast
g 0,3Nm
£. )
< 18 Auslenkungswinkel der'8
IS \ Standardausfiihrung

05

Auslenkungswinkel
der Version mit hoher__
Auflésung

Winkel ]

*%Bei einer Reiblast von 0,3 Nm

Flache Version

o
o
a1

0 Version mit hoher Auflosung Standardausfiihrung

(PKP266MD28A2)

skBei einer Reiblast von 0,3 Nm

(PKP266D28A2)

Der flachste 2-Phasen-Schrittmotor von Oriental Motor.

@ Flach und leicht

Der Motor kann auf engstem Raum installiert werden.

(142 mm '=IJ

17 mm

Maximales Haltemoment: 0,1 Nm

Gewicht: 0,11 kg

(160 mm

Gewicht: 0,2 kg

16 mm

Maximales Haltemoment: 0,18 Nm

@ Mit Harmonicgetriebe

{>Befestigung der Last an der Oberflache des Flansches

[

Beispiel: FlanschmaB 51 mm

=)

{>Ermoglicht Antriebe mit groBem Tragheitsmoment.

Beispiel: FlanschmaB 51 mm

Getriebeuntersetzung 100:1
Maximales Haltemoment: 2,4 Nm
Gewicht: 0,32 kg

Tragheitsmoment 0,12 kgm?
[Das ca. 7-fache des
Rotortragheitsmoments)

Last: Durchmesser 0,35 m,
Dicke 0,01 m

Gewicht 7,6 kg, Material Eisen
Motor: Lange 17 mm
Getriebeuntersetzung 100:1

.MC ist eine eingetragene Handelsmarke von Harmonic Drive Systems Inc.



Eigenschaften der Motoren mit Getriebe

Das Verwenden eines Getriebemotors bietet Vorteile beim Abbremsen, ein hohes Drehmoment und eine hdhere Aufldsung.
@ Vergleich der Motoren mit CS-Getriebe und mit SH-Getriebe

Mit CS-Getriebe

Mit SH-Getriebe

Version Q
®Zentrische Welle ®GroBe Auswahl
Eigenschaften ®Hohes Drehmoment . Unipol_arer Motor mit FlanschmaB 90 mm verfiigbar
®Hohe zulissige Radiallast - Inklusive Encoder .
- Zahlreiche Getriebeuntersetzungen verfiighar
Maximales Haltemoment [Nm] 04-08 0,3,0,4
28 mm Drehzahlbereich (Max. Wert) [U/min] 300 - 600 83-416
Zuldssige Radiallast (Max. Wert) [N] 73 23
Maximales Haltemoment [Nm] 05-2 0,2-0,8
22'[‘5““' 42mm  Drehzahlbereich (Max. Wert) [U/min] 150 - 600 83- 833
Zulassige Radiallast (Max. Wert) [N] 96 30
Maximales Haltemoment [Nm] 1,3-45 1-4
60 mm Drehzahlbereich (Max. Wert) [U/min] 150 - 600 83-833
Zuldssige Radiallast (Max. Wert) [N] 260 160
Mit CS-Getriebe

Der Getriebemotor mit zentrischer Welle erfullt die Anforderungen an Drehmoment, Wellenbelastbarkeit und Installation.

@ Erhohte Wellenbelastbarkeit reduziert die Montagezeit
Die erhdhte zuladssige Radial- und Axiallast konnen die Montagezeit reduzieren.

<{>Zulassige Radial- und Axiallast

Beispiel: PKP243

Das 4-fache* des

SH-Getriebes

Das 2,6-fache des Zulassige Radiallast

<{>Anwendung: Riemenantrieb

SH-Getriebes 80 n*

Zuldssige Radiallast ‘

40 n )

1
Wellendurchmesser: & 8 mm
sk Abstand zum Wellenende 10 mm

@ Erhohtes Drehmoment bei gleichem MotorflanschmaB
Die Umstellung auf einen Getriebemotor erhdht das Drehmoment, ohne das Motorflanschmal3 zu verandern.
Dies ist dann sinnvoll, wenn der Einbau eines groBeren Motors aufgrund des begrenzten Bauraums nicht maglich ist.

Standardausfiihrung
PKP243D15A2
0,35 Nm

Motorversion
Produktname

Max. Haltemoment

42

Mit CS-Getriebe
PKP243D15A2-CS20
2Nm

Vorteile

e Weniger Einstellungen
bei der Montage, da
die Riemenspannung
hoher sein kann als bei
herkémmlichen Produkten.

¢ Die Bauteile zur Aufnahme
der radialen Belastung der
Welle werden nicht mehr
bendtigt.

® Der Freiheitsgrad
bei der Auswahl der
Riemenscheiben wird erhoht



@ Erhohtes Drehmoment tragt zur Verringerung von GréBe und Gewicht des Motors bei.
Das Hoéhere Drehmoment erméglicht evtl. die Auswahl eines Motors mit geringer Motorlange oder ein um eine Stufe kleineres Flanschmal3.

<>Abmessungen: (Einheit = mm)
Mit CS-Getriebe (PKP243D15A2-CS20)

68
42 |—_”[

Mit SH-Getriebe (PKP264D14A2-5G7.2)

78,5
60 H

o

Maximales Haltemoment: Identisch
FlanschmaB: Um1 8 mm verkleinert
Motorldnge: Um 1 O 5 5 mm verkiirzt

Gewicht: Um 47% verringert

@ Zentrische Welle vereinfacht die Konstruktion
Die Uberarbeitung des Getriebeaufbaus hat zur zentrischen Welle gefiihrt. Sie erleichtert die Gestaltung der Montageplatte.
Dartber hinaus wurde der Freiheitsgrad fur die Kabelabgangsrichtung erhoht.

@ Abtriebswelle jetzt in der Mitte platziert

Abbildung des internen Getriebeaufbaus

@ Erhohter Freiheitsgrad bei der Ausrichtung des

Steckers

Drehung
um 180°

Mit SH-Getriebe

{>Vergleich der Drehmoment-Kennlinien

PKP243D15A2-C520

Versorgung: 24 VDG Phasenstrom: 1,5 A/Phase
25 PKP264D14A2-5G7.2 \ersorgung: 24 VDC Phasenstrom: 1,4 A/Phase

PKP243D15A2-CS20

2,0 \
: N
=2
TN
£10 N
[ \ PKP264D14A2-5G7.2
[=) \

0,5

00 100 200 300 400

Drehzahl [U/min]

500

@ Einfachere Gestaltung der Montageplatte
Mit SH-Getriebe

Flanschfiihrung

Montageplatte

Mit CS-Getriebe

Flanschfiihrung  Montageplatte

Abweichung zwischen der Mittelachse der 4 Montagebohrungen
und der Mittelachse der Flanschfiihrung

Diese Version ist gut geeignet fur das Abbremsen, erhdhtes Drehmoment, hohe Auflésung und begrenzte Vibrationen.
Das Getriebe weist ein geringeres Getriebespiel auf als herkémmliche Produkte.

@ Ein groBerer Drehzahlbereich macht die Verwendung vielfaltiger als bei herkommlichen Produkten

PK243A1-SG10

PKP243U09A2-SG10

038 038
0,7 0,7
_06 _06
1= 1=
205 £05
5 5
£04 £04 -
£ 0.3 Drehzahlbereich I £ 03 Drehzahlbereich
E7°| 0bis 180 U/min g” 0 bis 300 U/min
02 02
0,1 0,1
% 100 200 300 400 0 100 200 300 400
Drehzahl [U/min] Drehzahl [U/min]
0 2 4 10 0,187/Schritt 0 2 4 10 0,18°/Schritt

6 8
Taktfrequenz [kHz]

6 8
Taktfrequenz [kHz]



Optionen fir die PKP-Serie, um die Anwendungsmaéglichkeiten zu erweitern

@ Mit Encoder

(Erhéltlich fur den Standardmotor, den hochauflésenden und den Motor mit SH-Getriebe)

{>Wichtige Spezifikationen
. " Version mit hoher Aufldsung
k2 \
Version Standardausfihrung Motor mit SH-Getriebe®2
Auflosung 200 P/R, 400 P/R*" 400 P/R
Winkelgenauigkeit +0,36° (Wert an der Motorabtriebswelle)
Ausgangssignale 3 Kandle A,B,Z

=1 Eine Version mit einer Aufldsung von 1000 P/R ist ifiir einige Motoren mit den Flansch-
maBen 42 mm und 56,4 mm erhéltlich.

%2 Fir weitere Aufldsungen zwischen 100 und 4000 P/R wenden Sie sich bitte an das
Oriental Motor Verkaufsbiiro in Ihrer N&he.

e \Winkelgenauigkeit (Diagramm)
Die Winkelgenauigkeit ist der Fehler zwischen dem tatséachlichen
Drehwinkel und dem vom Encoder ausgegebenen Winkel.

360

Winkelgenauigkeit +0,36"

Drehwinkel [ °]

Theoretischer Winkel

0 1000
Encoder Ausgangssignal [Taki]

<>Hochgradig reproduzierbare Referenzierung

<{>Motorpositionserkennung maoglich.

Die aktuelle Position kann tberwacht und Positionsfehler kdnnen
erkannt werden. Durch den Vergleich von Soll- und

Ist-Position lasst sich beispielsweise der Normalbetrieb des
Motors Uberprifen.

@ Beispiel einer Systemkonfiguration

Treiber

2-Phasen PKP-Serie '4 ktsignal
mit Encoder o ', th e
o
4;
#

IW Erkennung mit

Stary, L‘:% einer Genauigkeit
A von +0,36°%

skErmittelte Position der Abtriebswelle

Da das Z-Signal am Erregerursprung (stabiler Punkt) immer zusammen mit einem TIM-Signal®* ausgegeben wird, kdnnen sie gemeinsam als
Ersatz fur einen Referenzsensor (ein an der Motorwelle angebrachter Sensor, der den Referenzpunkt innerhalb einer Umdrehung erkennt)

verwendet werden. Dies verbessert die Reproduzierbarkeit der Referenzposition.
skDas TIM-Signal wird 50 mal je Rotorumdrehung mit einem Abstand von 7,2° (100 mal bzw. 3,6° beim Motor mit hoher Auflésung) ausgegeben.

®Wenn das Z-Phasen-Timing festgelegt
ist (Neuer magnetischer Encoder)

Ref ition (stabiler Punkt T — 0T Kennlinien
eferenzposition (s al |_e_r_ Iun ) (50 Rotorzihne)
: ] —TIM Ausgang
Instabiler Punkt ! i E Instabiler Punkt —Z Ausgang
-7,2 -3,6 0 36 7,2

" Winkel des Rotors [

Das Z-Signal wird, zentriert auf der Referenzposition
(stabiler Punkt), mit einer Breite von +3,6° ausgegeben.

<> Ausgestattet mit einem kompakten Encoder
@ Bei FlanschmaB 56,4 mm
T 16,5 JEncoder

20 max.

T (Einheit = mm)

®Wenn das Z-Phasen-Timing nicht festgelegt ist

W _ T — 0T Kennlinien
Referenzposition (stabiler Punkt) (50 Rotorzihne)
—TIM Ausgang
Instabiler Punkt . - Instabiler Punkt —Z Ausgang
iy ([ ]
7,2 -3,6 0 3,6 7,2

" Winkel des Rotors [

Das Timing zwischen Z-Signal und TIM-Signal ist undefiniert, was
die Verwendung als Ersatz fur einen Referenzsensor erschwert.

{>Spannungs- und Line Driver-Ausgang verfligbar

Es sind Versionen mit Spannungsausgang oder Line Driver-Ausgang

verfugbar.
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@ Mit elektromagnetischer Bremse
(Fur Standard- und Version mit hoher Aufldsung verfligbar)

< Position kann gehalten werden, wenn die
Stromversorgung ausgeschaltet ist oder ein
Stromausfall auftritt.
Diese Version verflgt Uber eine elektromagnetische Bremse, die bei
ausgeschalteter Stromversorgung geschlossen ist.
Wenn die Stromversorgung aufgrund eines Stromausfalls oder
eines anderen unerwarteten Ereignisses unterbrochen wird, halt
die elektromagnetische Bremse die Last in ihrer Position, um ein
Herunterfallen oder Verrutschen zu verhindern. AuBerdem kann die
Last durch die elektromagnetische Bremse gehalten werden, wenn
der Motor angehalten wird, und die vom Motor erzeugte Warme
durch Abschalten des Motorstroms reduziert werden soll.



Kombinierbare Treiber (separat erhaltlich)

Kompakte und leichte bipolare Treiber.

@ Bipolarer Treiber der CVD-Serie
Die CVD-Serie bietet Treiberversionen mit Takteingang und mit RS-485-Schnittstelle.

@ Mit rechtwinkliger Stiftleiste und @ Mit senkrechter Stiftleiste und @ Ohne Montageplatte™
Montageplatte Montageplatte Die Stiftleiste zeigt nach oben.
Die Stiftleiste zeigt nach auBen. Die Stiftleiste zeigt nach oben.

% Nur Version mit Takteingang

@ Multi-Achs-Treiber - mit EtherCAT
Schnittstelle

- Mit SPI Schnittstelle + Mit Takteingang

B Produktiibersicht
Mot FlanschmaB, Ausfiihrung
Motoren 13 mm 20mm 28 mm 35 mm 42mm 56.4 mm 60 mm 85 mm
(Basisschrittwinkel) : : : : = : : : : : = - = : = :
Bipolar |Unipolar| Bipolar [Unipolar| Bipolar |Unipolar| Bipolar |Unipolar| Bipolar [Unipolar| Bipolar |Unipolar| Bipolar [Unipolar| Bipolar |Unipolar
Standardausfiihrung
(1,8) ° - @) O [ [ [ [} [} ([ [ [ Oo* | OF O @)
. Mit
i %‘ Encoder®4 - - © B b - b - b - b B B - - B
: it eko- -l -] -] - el e | e| e | e | e | e | -|-|-|-
magnetischer Bremse
Version mit hoher
Aufldsung (0,9) - - - - L L - - ® L L L - - - -
.
. Mit
i %‘ Encoder®4 - - - B ® - - - ot - ® B B - - -
. > Mit elektromagne-
tischer Bremse - - - B B - - - b b b b B - - B
Flache Ausfiihrung
(0,018°-1,8) _ _ _ _ _ _ _ _ PY _ _ _ o _ _ _
@ Mit Harmonic _ _ _ _ _ _ _ _ o _ _ _ 0 _ _ _
- ‘_" Getriebe o ©
Mit SH-Getriebe
(0,05 -0,5)
- - - - [ [ - - [} ([ - - [ [ - -
Mit CS-Getriebe
(0,09"- 0,36")
- - - - [} [} - - [ ] - - - [} - - -
@: Anschlussart des Steckers O: Litzenausfiihrung

%1 Flache Version - 51 mm mit Harmonicgetriebe.

%2 Flache Version - 61 mm mit Harmonicgetriebe.

%3 Herkémmliche PK-Serie.

%4 Fir Auflosungen zwischen 100 und 4000 P/R wenden Sie sich bitte an das néchstgelegene Verkaufsbiiro von Oriental Motor.
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5-Phasen-Schrittmotoren

PKP-Serie

Drehmomentstarker und vibrationsarmer Schrittmotor
mit einem Basisschrittwinkel von 0,72° (Auflésung 500
Schritte pro Umdrehung).

Er ermdglicht eine hohe Positioniergenauigkeit, geringe
Vibration und reduzierte Gerduschentwicklung.

(FUr den Betrieb jedes Motors ist ein separater Treiber
erforderlich).

M Eigenschaften
Hohe Genauigkeit
Da der Schrittwinkel der @ 2-Phasen-Motor @ 5-Phasen-PKP/PK PKP-Serie
5-Phasen-Schrittmotoren der (Treiber: 5-Phasen-CVD-Treiber)
PKP-Serie bei 0,72° (Version 01 o1 s
. .. . " | — Vollschritt 200 P/R (1,87/Schritt) ""| — Volischritt 500 P/R (0,72°/Schritt) toppgenau-
mit hoher Auflésung bei 0,36) _ oo Stoppgenau- _ 008 igkeit ver-
und die Stoppgenauigkeit bei g 008 igkeit ver- 006 schlechtert
. e S 004 schlechtert = 004 sich mit
iO,Q§ I|§gt, ist el?e .hochgeTaue g oo sichmit = . Mikroschritt
Positionierung maglich. Dartiber g 0 Mikroschritt é’ i MMMMM nicht
hinaus ist die von einem 2 ggi = 002
. . . 5 -0 5 004
Mikroschritttreiber gesteuerte £ 00 £ 00
statische Winkelgenauigkeit fast -0,08 -0,08
genauso hoch wie die von einem g 90 180 270 360 01 9 180 270 360
. . Drehwinkel [] Drehwinkel []
Vollschritt-Treiber. o1 _ _ __ o : : .
o GSl — Mikroschritt 1600 P/R (0,225°/Schritt) 0.08 — Mikroschritt 5000 P/R (0,0727/Schritt)
% '— 0,06
S S 004
3 PKP-Serie g 002l P PO ST I FTR
] Hochgenaue e 0 MWW
£ Positionierung = T T
= bei 5-Phasen =002
§ . 'F”,‘ -0,04
T - T -0,06
w w
-0,08
-0'10 90 180 270 360
Drehwinkel [*] Drehwinkel [7]
Vibrationsarm und reduzierte Gerauschentwicklung
Da der Basisschrittwinkel mit @ Beispiel fiIr die Vibrationsseigenschaften @ Beispiel fiir die Vibrationsseigenschaften
0,72°(0,36" bei der Version mit eines 2-Phasen-Schrittmotors eines 5-Phasen-Schrittmotors
hoher Auflésung) klein ist, sind 10 : : : : 10 : : :
f . : 2 — 2-Phasen-Schrittmotor + Mikroschritt-Treiber — 5-Phi i +Mi itt-Treib
die Vibrationen und Gerausche 3200 PR (0,125 Schiit) 3200 P/R (0,11257/Schritt
geringer als bei einem 2-Phasen- =% PKP-Serie =0
Schrittmotor mit einem 2 06 Vibrationseirien S N,
. o N 3 \ schaften bei 3
Basisschrittwinkel von 1,8". g 5-Phasen wurden i3
AuBerdem kénnen Vibrationen g weiter verbessert MR
. =] F-]
und Gerausche mit dem = o2l N = 02
Mikroschritttreiber weiter reduziert i P P N JUV\N A
Werden. G0 100 200 300 400 500 600 & 100 200 300 400 500 600

Drehzahl [U/min] Drehzahl [U/min]

Mit kompakten, flachen Steckverbindern

Die Produktlinie bietet @ Da dieser Steckverbinder nur fiir ausgewahlte Produkte vorgesehen ist, sind die Abmessungen der jeweiligen Modelle zu beachten.
Produkte, die kompakte, flache 1
Steckverbinder verwenden. Der h # Freiheitsgrad flr die Ausrichtung des

. I ) Motorsteckers vergroBert
Freiheitsgrad fur die Ausrichtung ¢

des Motorsteckers wurde erhdht,
da die Abgangsrichtung nach
oben zeigt.




. Produktiibersicht - : Wird in dieser Produktlinie nicht angeboten

Version FlanschmaB
Basis- Merkmale
sch(rittwinkel) 20 mm 28 mm 42 mm 56,4 mm 60 mm 85 mm

1
Standard- - Standardausfiihrung ﬁ y
ausfiihrung - Hohes Drehmoment, P '_, "
072) vibrationsarm 2 ,‘f’}j
Litzenausfihrung
- Doppelte Auflésung
. im Vergleich zur
m‘:lgg::r Standardausfiihrung _ &= _
ase 9 |- Fiihrt zu hoher 2
’ Positioniergenauigkeit und R
geringerer Vibration
+ Auflésung 500 P/R,
3 Kanéle (A, B, 2)
Standardaus- | - Verwendet einen 1
fiihrung kompakten Encoder p S _
mit Encoder®4 | - Encoder mit hervorragender ,ﬁ\
0,72) Storfestigkeit durch -
Line Driver-Ausgang
(Differenzialausgang)

- Encoderauflésung 1000 P/R,
3 Kandle (A, B, 2)
Version mit - Verwendet kompakten
hoher Auflésung Encoder
mit Encoder*4 | - Winkelgenauigkeit
(0,36)) +0,36°%3
+ Hohe Wiederholgenauigkeit
der Referenzierung

- Stirnradgetriebe

- Eine groBe Auswahl an

Mit TS-Getriebe Getriebeuntersetzungen,
(0,024’ - 0,2) Betrieb mit hoher Drehzahl

- Getriebeuntersetzungen:
3,6,7,2,10, 20, 30

%1 Herkémmliche PK-Serie.

%2 Bei den Motoren mit FlanschmaBen 42 mm und 60 mm ist auch eine Produktlinie mit einer Encoderaufldsung von 1000 P/R erhéltlich.
%3 Wertan der Abtriebswelle

%4 Fir Aufldsungen zwischen 100 und 4000 P/R wenden Sie sich bitte an das néchstgelegene Verkaufsbiiro von Oriental Motor.



14

Optionen fir die PKP-Serie, um die Anwendungsmaéglichkeiten zu erweitern

@ Mit Encoder

(Erhéltlich fur den Standard-, den hochauflésenden und den Motor mit SH-Getriebe)

<Wichtige Spezifikationen
Version Standardausfiihrung™? Version mit hoher Aufldsung®™?
Auflésung 500 P/R*" 1000 P/R
Winkelgenauigkeit +0,36° (Wert an der Motorabtriebswelle)
Ausgangssignale 3(AB,2)

1 Eine Version mit einer Auflésung von 1000 P/R fiir einige Motoren mit den Flansch-
maBen 42 mm und 56,4 mm erhéltlich.

%2 Fir weitere Aufldsungen zwischen 100 und 4000 P/R wenden Sie sich bitte an das
Oriental Motor Verkaufsbiiro in Ihrer N&he.

e Uber Winkelgenauigkeit (Diagramm)
Die Winkelgenauigkeit ist der Fehler zwischen dem tatsachlichen
Drehwinkel und dem vom Encoder ausgegebenen Winkel.

360

Winkelgenauigkeit +0,3€

Drehwinkel [ °]

Theoretischer Winkel

0 1000
Encoder Ausgangssignal [Tak]

<>Hochgradig reproduzierbare Referenzierung

{>Motorpositionserkennung maoglich
Die aktuelle Position kann tUberwacht und Positionsfehler
koénnen erkannt werden. Durch den Vergleich von Soll- und Ist-
Position lasst sich beispielsweise der Normalbetrieb des Motors
Uberprufen.

@ Beispiel einer Systemkonfiguration

Treiber

5-Phasen PKP-Serie y-4 Taktsignale
mit Encoder '.
S
4;
&

Erkennung mit

einer Genauigkeit
von +0,36°%

skErmittelte Position der Abtriebswelle

Da das Z-Signal am Erregerursprung (stabiler Punkt) immer zusammen mit einem TIM-Signal®* ausgegeben wird, kénnen sie gemeinsam als
Ersatz flr einen Referenzsensor (ein an der Motorwelle angebrachter Sensor, der den Referenzpunkt innerhalb einer Umdrehung erkennt)
verwendet werden. Dies verbessert die Reproduzierbarkeit der Referenzposition.

#Das TIM-Signal wird 50 mal je Rotorumdrehung mit einem Abstand von 7,2° (100 mal bzw. 3,6° beim Motor mit hoher Auflésung) ausgegeben.

®Wenn das Z-Phasen-Timing festgelegt
ist (Neuer magnetischer Encoder)

Ref ition (stabiler Punkt ! — 6-T Kennlinien
eferenzposition (s al il e_r_ Iun ) (50 Rotorzihne)
: ! —TIM Ausgang
Instabiler Punkt ! i ' Instabiler Punkt —Z Ausgang
7.2 -36 0 3,6 72

" Winkel des Rotors []

Das Z-Signal wird, zentriert auf der Referenzposition
(stabiler Punkt), mit einer Breite von +3,6° ausgegeben.

< Ausgestattet mit einem kompakten Encoder
@ Bei FlanschmaB 56,4 mm
T 16_15) [ JEncoder

: |

20 max.

T (Einheit = mm)

®Wenn das Z-Phasen-Timing nicht festgelegt ist

W . T — 0-T Kennlinien
Referenzposition (stabiler Punkt) (50 Rotorzihne)
—TIM Ausgang
Instabiler Punkt .~ . Instabiler Punkt —Z Ausgang
R
]
72 -3,6 0 3,6 7,2

" Winkel des Rotors []

Das Timing zwischen Z-Signal und TIM-Signal ist undefiniert, was
die Verwendung als Ersatz fur einen Referenzsensor erschwert.

{>Spannungs- und Line Driver-Ausgang verfligbar
Es sind Versionen mit Spannungsausgang oder Line Driver-
Ausgang verfugbar.



5-Phasen-Treiber und 2-Phasen-Schrittmotoren der CVD-Serie

Schrittmotortreiber fur DC Stromversorgung. Es sind
bipolare Treiber fur 2-Phasen-Schrittmotoren und
Treiber fir 5-Phasen-Schrittmotoren verflugbar.

Die Verwendung der Mikroschritttechnologie reduziert
Vibrationen und Stérungen.

M Eigenschaften und Versionen

@ Bipolarer Treiber fiir 2-Phasen-Schrittmotoren
Treiber flir 5-Phasen-Schrittmotoren

CVD-Serie
Treiberversion Ansicht Uberblick Einbausituation
® CVD-Serie Mit Takteingang Die Stiftleiste zeigt nach auBen.

Mit rechtwinkliger

Stiftleiste und

Montageplatte

52,5 mm
- Kann in Abhangigkeit vom
Positioniermodul (Taktgenerator)

Mit senkrechter gesteuert werden

Stiftleiste und

Montageplatte - Der Phasenstrom kann mit dem

Digitalschalter einfach eingestellt
¢ werden
85 mm
- Gewicht 20 g bis 70 g (Gewicht variiert je nach
Treiber-Version) . Hori

Ohne Montageplatte Honzont_ale

Installation
- Vertikale

Installation

® CVD-Serie mit RS-485-Schnittstelle

Mit rechtwinkliger - Kompatibel mit RS-485-Schnittstelle

Stiftleiste und (Modbus RTU-Protokoll)
Montageplatte
52,5 mm - Einfaches Uberschreiben von Daten
und Mehrachseneinstellung
| - Reduzierte Verdrahtung der Geréte und
Ferniiberwachung durch SPS mdglich
Mit senkrechter
24,5mm Stiftleiste und - Kompatibel mit der MEXEOQ2-
Montageplatte Parametrier-Software
- Gewicht 65 g

@ Der Treiber kann nicht sowohl fiir einen 2-Phasen-Schrittmotor als auch fiir einen 5-Phasen-Schrittmotor verwendet werden. Jeder Motor muss seinen eigenen passenden Treiber verwenden.

@ Fir 2-Phasen/5-Phasen-
Schrittmotoren Bipolarer Treiber
CVD-Serie S Version

@ Fir 5-Phasen-Schrittmotoren
Treiber CVD-Serie SC Version

- Mit SPI-Schnittstelle Dieser Treiber kann die Drehzahl durch
Erfassen des drehzahlgeregelten Motors leicht
steuern. FUr weitere Informationen wenden
Sie sich bitte an das néchstgelegene Oriental

Motor Verkaufsburo.

- Mit Takteingang

Dies ist eine kompakte Treiberkarte. Fir weitere
Informationen wenden Sie sich bitte an das
nachstgelegene Oriental Motor Verkaufsbiro.

@ Fir 5-Phasen Schrittmotoren Treiber
CVD Version mit Fully Closed Loop
Control

Durch die Kombination mit einem

externen Sensor kdnnen Sie hochpréazise
Positioniervorgénge erzielen und gleichzeitig
die einfache Handhabung des Schrittmotors
beibehalten.
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@ Fir 2-Phasen/5-Phasen Schrittmotoren Mit EtherCAT Schnittstelle/4-Achsen Steuerung reduziert Verkabelung und spart Platz

- 1/0-Signale werden in einem einzigen EtherCAT-Kommunikationskabel zusammengefasst. Die Verdrahtung flir Kommunikation,
Stromversorgung usw. fiir 4 Achsen ist auf einem einzigen Treiber integriert.

- Reduziert den Arbeitsaufwand fir die Verdrahtung und verringert Probleme durch Fehlverdrahtung.

- Integrierte Verwaltung von Geréateinformationen einschlieBlich Motorinformationen durch die Verwendung eines EtherCAT-Masters.

¢ | . CVD-Serie Multi-Achs Treiber Host-Controller
; 160 mm

EtherCAT ~

100 mm

24 VDC Stromversorgung

Gewicht: 110 g

@ Anschluss von Multi-Achs-Treibern in einer Linie moglich @ Die Ausflihrung mit rechtwinkligem Steckeranschluss ermoglicht
Host Controller mit die Installation mehrerer Einheiten nebeneinander, wodurch ein

EtherCATMaSter v = = = = = e e e e e e e e e e e e e . Kabelsalat vermieden und Platz gespart wird.
I EtherCAT EtherCAT EtherCAT !
! Kabel Kabel Kabel

Orientalmolor

Oriental Motor (Europa) GmbH
Européische Zentrale
Schiessstrale 44

40549 Dusseldorf, Deutschland
Tel: 0211 520 670 0

contact@orientalmotor.de a m
www.orientalmotor.eu/de

Diese Produkte werden in Werken hergestellt, die nach den internationalen Normen IS0 9001 (Qualitatssicherung) und ISO 14001 (Systeme fiir U jement) zertifiziert sind.
Die Angaben konnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden. Dieser Katalog wurde im Dezember 2025 verdffentlicht. Gedruckt in Deutschland.

© Copyright Oriental Motor (Europa) GmbH 2025
DE/122025/VERSO1



